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1 Przygotowanie komputera

W celu uruchomienia TwinCAT w symulacji, niezbedne sg dwa kroki:

- sprawdzenie, czy na komputerze wtgczona jest obstuga wirtualizacji (ustawienie w BIOS — zdjecie
pogladowe). Ustawienie jest wymagane dla platform x64:

Internal Graphics Mode [(Disabled]
UMA Frame Buffer Size 128MB
Surround View Disabled
Onboard VUGA output connect D-SUB/DVUI
Init Display First (PEG]
Virtualization [Enabled]
AMD K8 Cool&Quiet control [Auto]

Hard Disk Boot Priority [Press Enter]
First Boot Device [Hard Disk]
Second Boot Device [USB-HDD]
Third Boot Device [CDROM]
Password Check [(Setup]

HDD S.M.A.R.T. Capability [Enabled]
Away Mode [Disabled]
Backup BIOS Image to HDD [Enabled]

- uruchomienie pliku win8settick.bat — plik znajduje sie w lokalizacji C:\TwinCAT\3.1\System, nalezy
uruchomic¢ go jako administrator (przez chwile mignie okno konsoli), nastepnie zrestartowa¢ komputer.
Plik odpowiada za ustawienie zegara systemowego.

This PC » Local Disk (C) » TwinCAT » 3.1 » System
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2 Przygotowanie projektu

Jezeli posiadamy gotowy projekt, ktéry chcielibySmy uruchomi¢ w trybie symulacji, to w pierwszej

kolejnosci nalezy wykonac te kroki:

- jako urzadzenie docelowe wybraé <Local> czyli lokalny komputer

@ sample - TeXaeShell
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fad Solution 'Sample’ (1 project) Ll
CX-55E
4 “a Sample_TC
bl SYSTEM X15-L0
[zl MAOTIOMN Choose Target System...

- jezeli w konfiguracji znajduja sie jakie$ urzadzenia, nalezy je czasowo wytgczy¢ w projekcie (nie ma
mozliwosci symulacji hardware’u). Mozna to zrobi¢ klikajgc na odpowiednie urzagdzenie gtéwne PPM i
wybierajac opcje Disable (nie powoduje to zadnych zmian w konfiguracji oprécz czasowej dezaktywac;ji

urzadzen, tj. ewentualne linkowanie zmiennych nie zostanie utracone)
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3 Uruchomienie projektu

Po wykonaniu czynnosci z poprzednich rozdziatéw, mozna wykonac prébe uruchomienia projektu. W

tym celu nalezy w pierwszej kolejnosci aktywowac konfiguracje:

File

 Build 4024.10 {Loaded)

T
- 0 % I
Activate Configuration i .
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(1 Sample - TcXaeShell
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- opcje Autostart PLC Boot Project przy pierwszym uruchomieniu lepiej zostawi¢ odznaczong,

potwierdzamy ten komunikat i kolejny o restarcie TwinCAT do trybu Run

Activate Configuration *
TcKaeShell *
Project: | Local |
Target: | <local> |
—* e Restart TwinCAT System in Run Mode
[ Autostart PLC Boot Project(s)
Cancel Cancel
- jezeli powyzsze kroki sie powiodg, uruchamiamy projekt PLC
ot

TwinCAT PLC Control

Application "Port_851" does not exist on device “Sample_TC". Do you want to create

it and proceed with download?

Details...




4 Btedy podczas aktywac;ji konfiguracji

Podczas aktywacji konfiguracji moze pojawié sie komunikat:

real-time start diagnostic x

Description
Setting TwinCAT in Run Mode with Virtual Box running might fail

Solution

Don't activate Virtual Box when TwinCAT is in Run Mode
ar
Activate a solution using only isolated cores

0x1024

always check on activate Cancel

W takim wypadku przed uruchomieniem dobrze jest wykona¢ izolacje procesora logicznego na
komputerze (dobrze jest izolowaé ich parzystg liczbe) i uruchamiaé¢ TwinCAT wtasnie na tych

wyizolowanych rdzeniach.

Wykonanie izolacji zostato opisane w rozdziale 5.



5 lzolacja rdzenia w procesorze

W projekcie nalezy odnalezé ustawienia Real-Time i w zaktadce Settings klikngc¢ na przycisk Read from

Target (wyswietlone dane bedg réznié sie w zaleznosci od komputera).

AN =FRs | @ a | ’IEH Seftings Online  Priorities  C++ Debugger
Cearch Snlit er (Cirl+<] -
Search Solution Explorer (Ctrl+; el Router Memory Global Task Corfig
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Nastepnie w tej samej zaktadce wybieramy przycisk Set on Target. W oknie Change numbers of
Windows CPU edytujemy ustawienia w ten sposéb, aby w polu Isolated znalazta sie warto$é 2. Po zmianie
wybieramy Set i potwierdzamy pojawiajgce sie komunikaty. Zmiana tych ustawien wymaga restartu

komputera.

Change number of shared cores >

Available (Shared/Isolated): 3 = (2

Set Cancel

Po restarcie komputera nalezy wroéci¢ do zaktadki Real-Time -> Settings. Na liscie dostepnych
watkow, niektore pojawia sie z atrybutem Isolated. Nalezy przy nim zaznaczyé pole w kolumnie RT-CPU a
wczesniej wybrang opcje odznaczy¢. Aby zmiany zostaty wprowadzone nalezy aktywowac konfiguracje.

Core RT-Core | Base Time | Core Limit
0 (Shared) |

1 (Shared)
2 (Shared)
3 (Shared)
4 (Shared)
5 (Shared)
6 (lsolated)
7 (lsolated) [v Default 1ms j 100 %

A A {1 | !

Uwaga! W niektérych systemach moze nie pojawic sie (po wykonaniu komendry Read from Target)

rdzen oznaczony jako (Isolated). W takiej sytuacji nalezy po prostu aktywowac konfiguracje.



6 Przywracanie wyizolowanego rdzenia

Aby przywrdci¢ na komputerze wyizolowany rdzen nalezy wywota¢ okno ,Set on Target” (w
analogiczny sposob jak przy jego izolacji). Nastepnie nalezy ustawié ilos¢ rdzeni ,Isolated” na 0 i wybrac
,Set”. W nastepnym kroku wykonujemy restart komputera.

Change number of shared cores X

Available (Shared/Isolated):  |[B 2] 0

-

Set Cancel

Jedli mamy sytuacje, w ktérej rdzen procesora nie jest widoczny w TwinCAT, przywracanie nalezy
wykonadé z poziomu systemu Windows. Wywotujemy najpierw okno Uruchom. Robimy to wpisujgc w Start
-> Uruchom i naciskajac Enter.

Nastepnie w oknie uruchom nalezy wpisa¢ komende msconfig i wybrac przycisk OK.

—, Type the name of a program, folder, document, or
Internet resource, and Windows will open it for you.

Open: ‘ ms(unfig‘ ~

Cancel Browse...

W oknie ktére sie pojawi nalezy wybrac zaktadke Rozruch (Boot) i przycisk Opcje Zaawansowane
(Advanced options). Nastepnie nalezy odznaczy¢ opcje Liczba procesoréow (Number of processors) i
zatwierdzi¢ ustawienia przyciskiem OK. W kolejnym oknie nalezy wybrac przycisk Zastosuj (Apply) a

nastepnie OK. Pojawi sie komunikat o koniecznosci restartu komputera, ktdry nalezy potwierdzié.

! | Generi | Boot | $ervices [ Startup { Tools | [ Number of processors: [ Maximum memory:

\Windows 7 (C:\Windows) : Current OS; Defau| 7 g
[C]pcI Lock
[~ Debug

Global debug settings

Advanced options... Debug port: Baud rate:
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OK ] [ Cancel




Po restarcie komputera nalezy ponownie otworzy¢ zaktadke z ustawieniami rozruchu, zaznaczy¢ opcje
Number of processors i z rozwijanej listy wybra¢ maksymalng ich liczbe. Zatwierdzi¢ ustawienia w taki

sam sposob jak poprzednio i ponownie zrestartowadé komputer. Wszystkie rdzenie bedg aktywne.
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